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EMF 2006 yilinda, hizli, ekonomik ve yuksek kalitede standart elektromanyetik fren ve
kavrama sistemlerinin Gretimine baslamistir.

Elektromanyetik Fren ve Kavrama Sistemleri'nde dlinya standartlarinda Uretim
yapmaktadir. Bu kalite diizeyi, malzeme se¢ciminden ar-ge'ye, Gretim hattindan
montaj hattina kadar suren titiz calismalarla sureklilik kazanmaktadir.
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YAY BASKILI FREN

ELEKTROMANYETIK /[ [
TOZLU FREN & KAVRAMA ( | @)

EMF Moddler Fren Kavrama
Sistemleri hareket hizlarini
en kisa slirede ve gli¢
kaybetmeden aktarmak veya
bosa ¢ikarmak, bosa ¢ikan
kontrolsuz hareketi kontrol
altina almak icin tasarlanmis
sistemlerdir.
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Kompakt bir yapiya sahip olan YBF serisi frenler kontrollii veya kontrolsiiz
elektrik kesilmelerinde devreye giren kolay montajli sistemlerdir.

Ving ve otomasyon sistemlerinde, asansorlerde, tekstil, tarim, gida ve bircok
sektoriin makinalari ve riizgar jeneratorleri gibi bir cok alanda giivenli
calisma icin hareketli saftlarin istenen pozisyonda tutulmasi ve dénme
ataletinin durdurulmasinda kullanilir.

Ozellikler

*  3Nm ile 3200Nm arasinda 11 degisik boyda iiretim
« Ayarlanabilir tork ve hava boslugu

+  Uzun émiirll asbestsiz balata

+  H sinifi bobin izolasyonu (185° C)

« Tim metal parcalari 6zel kaplamali, acik alanlarda ve rutubetli
ortamlarda calismaya uygun

« Sessiz calisma (O-ring)
« Standart calisma voltaji: 24V DC veya 205V DC
+ Govde uzerine 6zel adaptor ile encoder montaji

«  Cebri fan uygulamasi

«  Opsiyonel el kumanda kolu

Calisma Sistemi

Bobin Gévdesi Galisma Boslugu
(27 /// Ayar Vidasl
Montaj ? —
Flansi -—-—-——'—"'/ Yay Beela ]
Baski Tork Flang \H
—_
Flan B 1 — Ayar Vidasl
Mil 7
\ Balata —
P
> = Digli —
ol — ARTAR — 1
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Balata — Encoder Montaj Adaptoru
- l; Yay - .
/I% >&‘I_\._\.A_ Bobin Govdesi
Galisma Boslugu . Montgj Vidasi
Ayar Vidasl ] S, Galisma Boslugu

Enerjisiz halde fren halinde olan sistem, enerjinin bobin iizerine gelmesiyle olusan manyetik alanla gévde icinde
kurulu olan baski yaylarini yenerek, baski flangini gévdeye ¢ekince olusan boslukla (S,,;) bosta kalan balata,
gobegindeki disli ve kamayla bagli oldugu is milini serbest birakir. Frenleme pozisyonuna gecmesini istediginizde,
bobin iizerinden enerjiyi kesip manyetik alanin stator iizerinden kesilmesiyle kurulu yaylar, baski flansini hareket
ettirerek balatanin montaj flansi ile baski flansi arasina sikismasini saglayarak frenleme yapmis olur.



Teknik Bilgiler
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YBF Tork* d d h
A B C E F G M N X z k I | S
Kod (Nm) piot (H) y max 1 v
01 4 8 11-14 85 72 56 54 25 33 3x45 3xM4 110 55 6 40 15 48 400 0.2
02 8 10 13-19-20 105 90 76 59 26 42 3x55 3XM5 120 70 7 45 19 54 400 0.25
03 15 10 19-20-24 130 112 94 69 36 46 3x65 3XM6 160 80 8 50 19 58 400 0.25
04 33 16 24-28 150 132 115 83 40 54 3x6.5 3XMé 170 90 9 58 24 68 400 03
05 67 16 24-28-30 165 145 123 98 51 61 3x9 3XM8 200 105 11 72 28 84 400 03
06 95 16 34-38 190 170 147 107 55 71 3x9 3XM8 250 115 11 78 30 93 500 03
07 160 20 42-45 217 196 172 130 65 78 6x9 6XM8 360 130 12 85 33 105 500 04
08 280 20 45-50 254 230 205 157 72 90 6x10 6XM10 430 150 14 103 35 120 500 04
09 450 20 55-60-70 302 278 254 184 100 130 6x10 6XM10 520 180 14 110 47 131 500 04
09A 800 20 55-60-70 302 278 254 184 100 130 6x10 6XM10 520 180 14 110 47 131 500 04
10 1600 30 85 400 371 330 260 165 170 6x15 6xM14 700 260 25 165 75 200 1000 0.5
11 3200 30 110 510 465 420 310 210 210 6x19 6XM16 800 300 28 190 90 230 1000 0.5
* Anma Tork Degeridir Pilot olcllerde kama agilmamistir, standart kama DIN 6885/1 Tum o&lculer mm.dir
Fren Agirliklari YBF YBF YBF YBF YBF YBF YBF YBF YBF YBF YBF YBF
(kg) 01 02 03 04 05 06 07 08 09 09A 10 11
Montajsiz Fren 0.9 14 25 39 5.9 83 12.6 20.0 283 285 717 1401
Tespit Flansl Fren 12 20 3.5 54 8.0 111 16.8 27.1 381 382 1044 200.7
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Montaj Sirasi

« (1) Motor Fren Kapadi veya Montaj (Tespit) Flansi e (6) Tork Somunu

* (2) Kama * (7) Montaj Civatalarn

« (3) Disli e (8) Uzatma Mili

* (4) Balata Gobegi e (9) Uzatma Mili Civatasi
 (5) Fren

« Motora uygun fren kapagi motora
takihr.

»  Motor mili capina ve kama yuvasina
uygun dislinin mil izerindeki

Galisma Boslugu (S,)

Baski Flans!

Govde (Stator) faturaya kadar gelmesi saglanir.
Bobin T . . .
Balatalar + Digli uygun kama ile sabitlenir.
Yay + Sogutmasiz uygulamalarda seg-
Balata Diski man veya pulla dislinin geri cikmasi
B - engellenir.
inyon Digli PO TITT
- Bal i digli kilir.
Tork Ayar Vidasi . @ at,a gobeg _d 3 _ye ta .
_  Istenilen voltajdaki montaja hazir
[tici Pim .. . o
fren govdesi motor fren kapagina
monf’? (CTGSF;'U el imbus civata ile sabitlenir. Sabitleme
ontaj Civatasl . . ..
KenarJAyar Vidas: esnasinda bobin govdesi ile baski
| Boslug i 's
(Ga 'sma Boslioy flansi arasindaki calisma boslugu

(S,p) ayarlanir.

« Yapilan ayarin bozulmamasi icin
kenar ayar vidasi saat yoniniin
tersine cevrilerek sikilir. Calisma
boslugu (S,;) tekrar kontrol
edilir. Motora sogutma pervanesi

takilacagi durumlarda motora uygun uzatma mili segilip civata ile motor milinin eksenine sabitlenir. Motor

n miline fren takilmadan 6nce merkezine uygun dis aciimalidir.
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Uygun Fren Secimi
Asenkron Motorlarda Tavsiye Edilen YBF - Yay Baskili Fren Se¢im Tablosu

Mm(z:/\iucu Govde 900 devir/dak. Govde 1500 devir/dak. Govde 3000 devir/dak.
0.18 71 YBF - 01 63 YBF - 01 63 YBF - 01 qc)
0.25 71 YBF - 01 71 YBF - 01 63 YBF - 01 I.IL.
0.37 80 YBF - 02 71 YBF - 01 71 YBF - 01 —
0.55 80 YBF - 02 80 YBF - 02 71 YBF - 01 §
0.75 90 YBF - 03 80 YBF - 02 80 YBF - 02 v
11 90 YBF - 03 90 YBF - 03 80 YBF - 02 -
15 100 YBF - 04 90 YBF - 03 90 YBF - 03 >
2.2 112 YBF - 05 100 YBF - 04 90 YBF - 03 L)
3 132 YBF - 06 100 YBF - 04 100 YBF - 04 >-
132 YBF - 06 112 YBF - 05 112 YBF - 04 LL
5.5 132 YBF - 06 132 YBF - 06 132 YBF - 06 [a'a]
7.5 160 YBF - 07 132 YBF - 06 132 YBF - 06 >-
11 160 YBF - 07 160 YBF - 07 160 YBF - 07
15 180 YBF - 08 160 YBF - 07 160 YBF - 07
18.5 200 YBF - 09 180 YBF - 08 160 YBF - 07
22 200 YBF - 09 180 YBF - 08 180 YBF - 08
30 225 YBF - 09 200 YBF - 09 200 YBF - 09
37 250 YBF - 09A 225 YBF - 09 200 YBF - 09
45 280 YBF - 10 225 YBF - 09 225 YBF - 09
55 280 YBF - 10 250 YBF - 09A 250 YBF - 09A
75 315 YBF - 10 280 YBF - 10 280 YBF - 10
90 315 YBF - 10 280 YBF - 10 280 YBF - 10
110 315 YBF - 10 315 YBF - 10 315 YBF - 10
132 315 YBF - 11 315 YBF - 10 315 YBF - 10
160 315 YBF - 11 315 YBF - 11 315 YBF - 10
185 355 YBF - 11 315 YBF - 11 315 YBF - 10
200 355 YBF - 11 315 YBF - 11 315 YBF - 10
250 355 YBF - 11 355 YBF - 11 355 YBF - 11
315 355 YBF - 11 355 YBF - 11 355 YBF - 11
355 400 YBF - 11 355 YBF - 11 355 YBF - 11
400 400 YBF - 11 355 YBF - 11 355 YBF - 11
Hesaplama Yontemi Ornek Hesaplama
Mr = 9550 x P x K Motor giicii ~ : 1.5 kW
n Devir sayisi : 1500 devir/dak.
: Motor Giicii (kW) 9550 x 1.5 x 2
: Devir sayisi (devir/dak.) Mr = = =19.10 Nm ’
Mr : Hesaplanan moment degeri (Nm)
Mk : Frene ait moment degeri (Nm)
K : Emniyet katsayisi.

Fren seciminde emniyet katsayisinin (K), yiik kaldirma uygulamalari icin 2.5, diger uygulamalarda ise 1.5 olmasi
tavsiye edilir. Ozel uygulamalar icin teknik servisimizle temasa geciniz. u
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Tork Ayarlama

YBF Serisi frenlerde ayni gévdede degisik tork degerleri elde edebiliriz. Bunu yay eksilterek veya fren tizerindeki
tork ayar vidasi yardimiyla yapabiliriz. Bu islem icin referans odlciiler ve buna karsilik elde edilen tork degerleri
asagidaki gibidir.

Tork Ayar P O0mm 1 mm 2 mm 3 mm 4 mm
Mesafesi Model (Nm) (Nm) (Nm) (Nm) (Nm)
YBF 01 7 6 5 4 4
YBF 02 13 12 9 8 7
YBF 03 30 25 20 15 13
YBF 04 48 42 37 33 30
YBF 05 85 80 73 67 60
YBF 06 120 110 100 95 90
YBF 07 240 200 170 160 150
YBF 08 400 360 320 280 250
YBF 09 600 550 500 450 400
Elektriksel Bilgiler
205V DC 24V DC
YBF fren sistemlerindeki elektromanyetik Model ' '
bobine aktarilan (DC) dogrusal akim iki Bobin Gucti Akim Bobin Gucti Akim
(W) (A) (W) (A)
farkh metod kullanilarak uygulanmaktadir.
YBF 01 33 0.18 32 118
AC Anahtarlama YBF 02 36 0.20 33 1.23
Koprii diyotun AC girisinden anahtarlama. YBF 03 33 0.20 40 1.68
_— YBF 04 51 030 45 1.80
YBF 05 58 0.32 55 1.97
DC Anahtarlama
T YBF 06 80 0.33 65 224
Koprii diyotun DC cikisindan anahtarlama.
—_— YBF 07 93 0.48 ElY 3.16
YBF 08 124 0.68 100 3.63
YBF 09 156 0.84 120 4.09
Frenleme sureS|.n|r? hizli olmasi istenen VBE 09A 250 130 150 500
durumlarda kesinlikle DC anahtarlama
YBF 11 220 1.20 180 7.50
o — ‘.\‘ o g
- + - +
S ' ————

Y e
n AC Anahtarlama DC Anahtarlama




Elektrik Baglanti Semalarn

EMF

400V ~
N L1LZ2 L3 N

A

Kopri Diyot
Ucgen [foigvipwil | "m0 =71

Baglanti |_ 2 U2_V2' Lﬂ_? i _IJ

o
205V
AC Anahtar
400V ~.
N L1LZ L3
ey $—\r—~‘—1‘
Yarim Dalga
Diyot
Ucgen [odvilwil| | rm o= o
Baglanti | dvduafve i

AC Anahtar
400V ~
N L1L2 L3
R | |
i Kopri Diyot
U1 V1w - —
" W2 U2 vz_] + ~ '\'__|
Lo—o—e-_-J Ln- Y—T"o_]
Yildiz
Baglanti L
—_ L
205 V

Mikro Switch Baglanti

400V ~

N L1L2L3

B

—\

Yarim Dalga

B Diyot
Uggen '?Ekﬂ il
Baglanti | lvauzlval || o F T IJ

D ——

AC Anahtar

400V ~
N L1 L2 L3

Képri Diyot
Yildiz [{UdV "ﬂ e~

w2 uz

Baglanti __sz LO'T T |
® -
205 v

AC Anahtar

Baglanti L,&_U_Z,i\ﬂ" Ly j‘r

400V ~

N L1L2L3

L

Kopri Diyot

Yildiz [®bvibed (|| Fa—

@___-_'Q

DC Anahtar

=
Q
S
L.
A,
0
C
(aa]
&
>
LL
[aa]
>



EMF

Aksesuarlar

7 A\l El Kumandasi

Montaj Flansi

O m— EF%EE%

L5 Wt

Motor Montaj Kapagi

.

Cift Fren Montaj Flansi

aw

7%

Toz Koruma Lastigi

(

Encoder Montaj Adaptori

10

Frenin agma hareketini el ile kumanda etmemizi
saglar. Elektrik enerjisine bagh kalmadan freni
devreden cikarabiliriz.

Freni monte etmek icin uygun diizgiinliikte ve yapida
ylizey bulamadigimiz zaman kullanabilecegimiz bir
parcadir.

Kolay montaj icin motor markasina uygun kapak
takilir.

Tek fren torkunun yetersiz kaldigi durumlarda ayni
eksende ve ayni biyuklikte freni monte etmek igin
kullanilir.

Dis etkenlere karsi kismi koruma saglar.

Encoder uygulamalarinda fren arkasina hassas ve
glivenle montaj yapabilmek icin tasarlanmis parcadir.

Switch Uygulamasi

Fren sisteminin calisma boslugu (S,; ) izlenmek istendiginde switch kullanilir. Fren calisma boglugunun artarak
frenlemeden kurtulamadigi zamani g6zlememizi ve motorun frende calismasini dnlememizi saglar. Frenlerde
n kullanilan switch’ler IP 65 standardina uygundur. Toz ve nemden etkilenmezler. Switch uygulamasi YBF 02'den

itibaren tiim modellerde yapilabilir. Montajli vaziyette fren capindan disari tasmaz. Fren gévdesi icine yerlestirilen

mikro switch uygulamalari da yapilmaktadir.
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« Otomasyon Sistemleri

» Ving Sistemleri

» Yik Asansoérleri

« Is Makinalan

« Tiyatro ve Gosteri Sahne Sistemleri
+ Otomatik Kapi Sistemleri

» Plastik ve Ambalaj Makinalari

» Cesitli Hasta Araba ve Tibbi Cihazlan
« Riizgar Jeneratorleri

«  Tekstil Makinalari

«  Tanim Makinalari

«  Gida isleme Makinalari
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Tork Somunsuz Cift Fren

san ve Yuk Asansorleri icin

YBF Yay Baskili Fren
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ABF ve ABK serisi akim baskili fren ve kavramalar govdedeki
bobine verilen elektrik akimi ile olusan manyetik alanin giicii ile
saftlar ve bagh yiikler izerinde kavrama, ayirma veya frenleme
islemi icin kullanilmak izere tasarlanmistir.

Ozellikler

7.5Nm ile 480Nm arasinda 7 degisik boyda iiretim
Hizli agma kapama

Uzun omiirlii asbestsiz balata

H sinifi bobin izolasyonu (185° C)

Tiim metal parcalan 6zel kaplamali, agik alanlarda ve rutubetli
ortamlarda calismaya uygun

Sessiz calisma

Standart calisma voltaji: 24V DC

1300Nm torklara kadar 6zel tasarim ve liretim
Kaydirmaz

Kolay Montaj

Hizl agma kapama ve degisken tork gegisleri icin uygun
elektronik devre

Calisma Sistemi

Bobin

Bobin Goévdesi
Armatiir

Balata

Bant Yay
Armatiir Gobegi
Rotor

[N}
S @ P g (9P =

ABF - Akim Baskili Fren

Akim baskili fren ve kavrama sisteminde hareket,
elektrik akiminin verilmesiyle olusan manyetik
alanin sagladigi cekme kuvvetinin yardimiyla
surtlinerek iletilir.

Enerjinin kesilmesiyle de manyetik alanin ortadan
kalkmasi sonucu armatiire montajli yayin
yardimiyla sistem tekrar bosa cikar.

Bu sistemdeki agma kapama hizlan 6zel

elektronik devreler sayesinde saniyede 10 defaya
kadar cikarilabilir.

ABK - Akim Baskili Kavrama

Surtiinmeli sistemler oldugu icin zamanla olusan asinmalardan dolayi calisma boslugu artabilir. Uygun
periyodlarda ¢alisma boslugunun kontrolii yapilmalidir.




ABF - Akim Baskili Fren Teknik Bilgileri
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1.1 Dizayn 1.2 Dizayn 1.3 Dizayn

e (E’::) (m?n(_:)a o & & 4 d d 4 d e f o oh ik
01 7.5 18 2 10 - 17 63 80 35 72 46 345 27 35 55 22 255 37
02 15 20 25 10- 20 80 100 42 90 60 417 32 43 65 245 285 445
03 30 22 3 14 - 30 100 125 52 112 76 515 42 5 65 279 329 529
04 60 24 35 14 - 35 125 150 62 137 95 615 49 55 71 31 37 61
05 120 26 4 20 - 45 160 190 80 175 120 795 65 6 8.6 35 42 73
06 240 30 5 25 - 60 200 230 100 215 158 995 83 7 124 414 504 894
07 480 35 6 25-80 250 290 125 270 185 1245 105 8 149 479 589 1029

Tam olctler mm.dir

il | m n s

Kod
01 15 5 14 4x4.5
02 20 6 1.7 4x5.5
03 25 6 21 4x6.6
04 30 10 25 4x6.6
05 38 10 3 4x9
06 48 15 4 4x9

07 55 20 43 4x11

3x6.3

3x8

3x10.5

3x12

3x15

3x18

4x22

3x3.1

3x4.1

3x5.1

3x6.1

3x8.2

3x10.2

4x12.2

3x5.5

3x7

3x9

3x10

3x13

3x16

4x20

400

400

400

400

400

400

400

HB

0.16

0.16

0.16

0.20

0.20

0.20

0.30

Bobin Guicl

(W)
23
20
30
30
36
64

115

Akim
(A)

0.96
0.85
1.30
1.35
1.70
3.10

3.12

Agirlik*
(kg)

0.35
0.58
1.07
1.87
3.55
6.16

8.06

Tdm olculer mm.dir

* Verilen agirlik degerleri 1.3 dizayn icindir

Akim Baskili
Fren & Kavrama

ABF-ABK
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ABK - Akim Baskili Kavrama Teknik Bilgileri
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do | 4| oy f=—FH- d, |d.  d, d| d d,
i g J 1 1
7 1 E 1 R e €
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I.q I
1.1 Dizayn 1.3 Dizayn
ﬁgﬁ (Tl\?r:() (mcijn(—l;'riax) t d, d; ds d d, d d L0 (n?ilri—(r:;)x)
01 7.5 24 2 10-17 63 80 35 72 46 345 27 23 68 10 - 17 43
02 15 265 25 10 - 20 80 100 42 90 60 417 32 285 855 12 -25 51
03 30 30 3 14 - 30 100 125 52 112 76 515 42 40 107 15-30 60.9
04 60 335 35 14 - 35 125 150 62 137 95 615 49 45 1343 20 - 40 70.5
05 120 375 4 20 - 45 160 190 80 175 120 795 65 62 170 25-50 84.5
06 240 44 5 25-60 200 230 100 215 158 995 83 77 2143 25-65 1034
07 480 51 6 25-80 250 290 125 270 185 1245 105 100 266.5 30-80 118.9

Tam olculer mm.dir

ABK
Kod

01

02

03

04

05

06

07

35

43

55

6

7

8

f h
55 28
6.5 31
6.5 359
71 405
86 465
124 554
149 639

315

35

40.9

46.5

535

64.4

74.9

15

20

25

30

38

48

55

22

24

27

30

34

40

47

10

10

15

20

14

17

21

25

43

4x4.5

4x5.5

4x6.6

4x6.6

4x9

4x9

4x11

3x6.3

3x8

3x10.5

3x12

3x15

3x18

4x22

3x3.1

3x4.1

3x5.1

3x6.1

3x8.2

3x10.2

4x12.2

3x5.5

3x7

3x9

3x10

3x13

3x16

4x20

400

400

400

400

400

400

400

HB

0.2

0.2

0.2

0.3

0.3

0.5

0.5

Agirlik*
(kg)

0.55
0.98
1.90
3.04
6.54
11.54

15.10

Tdm olciler mm.dir

* Verilen agirlik degerleri 1.3 dizayn igindir
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ABK - Akim Baskili Kavrama Teknik Bilgileri
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ABK Tork dH,) d,, (H.)
d d d d d d d e
Kod (Nm) ¢ (min-max) 1 2 3 > 6 7 8 0 (min-max) <
1
01 7.5 26 15 10-17 63 41 36 64 46 345 27 68 10-20 59 E
02 15 28 15 10 - 20 80 50 45 68 60 41.7 32 85.5 12 - 25 68 <
03 30 325 25 14 - 30 100 60 56 85 76 515 42 107 15-30 80
04 60 36 2.5 14 - 35 125 725 685 100 95 61.5 49 1343 20 - 40 92
05 120 417 35 20 - 45 160 935 875 125 120 795 65 170 25-50 108.5
06 240 481 35 25 -60 200 1135 1075 1524 158 995 83 214.3 25 -60 1335
07 480 552 35 25-80 250 141 135 1524 185 1245 105 266.5 30-70 147.9

T — _ _—— —————————————— — — _ ———E— — —————————
Tam olctler mm.dir

ﬁgdK f h i L m n S, S, S, g Sie A?Il(gl)k*
01 7.7 44 475 15 40 5 14 3x6.3 3x3.1 3x5.5 400 0.2 0.84
02 8.2 48 52 20 435 6 1.7 3x8 3x4.1 3x7 400 0.2 1.26
03 9.2 54.9 60 25 49 6 21 3x10.5 3x5.1 3x9 400 0.2 2.38
04 9.8 62 68 30 55 10 25 3x12 3x6.1 3x10 400 0.3 448
05 152 705 77.5 38 615 10 3 3x15 3x8.2 3x13 400 0.3 7.80
06 165 854 94.4 48 74 15 4 3x18 3x10.2 3x16 400 0.5 14.60
07 192 929 1039 55 80 20 43 4x22 4x12.2 4x20 400 0.5 19.10
Tdm olculer mm.dir * Verilen agirlik degerleri 3.3 dizayn icindir




EMF

Montaj Sekilleri
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1.3 Dizayn Kavrama
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Kasnaga gelen siirekli
hareketi kesmeden istenildigi
anda mile aktarip veya
serbest birakabileceginiz
montaj seklidir.
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1.3 Dizayn Kavrama ve
1.2 Dizayn Fren

Surekli donen
sisteminizden ¢ikan
mildeki hareketi ayni
eksende baska bir
sisteme bagl mile
aktarmak icin kullanilir
ve ayni zamanda bosta
kalan tarafin frenlemesi
saglanir.

1.1 Dizayn Kavrama

Sirekli donen sisteminizden
¢ikan mildeki hareketi ayni
eksende baska bir sisteme

bagl mile aktarmak icin
kullanilan yontemlerden
biridir.

Burada kavrama parcalarinin

takildigr miller dogrusal
hareket yapmayacak sekilde
| tasarlanmalidir.

e

|
)
—

5
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Q\\'@‘-I

Hava bosluk ayari sistemlere
montaj asamasinda yapilir.
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Montaj Sekilleri

N

Doénen mile bagh
kasnaginiza akim
vererek frenleme
yapmak igin
kullanilan montaj
seklidir.

Akim Baskili
Fren & Kavrama

1.2 Dizayn Fren 1.3 Dizayn Fren

ABF-ABK

3.3 Dizayn Kavrama

=f "::l\‘\ ; s
.\&\\\\ ] M ) ” Kasnaga gelen siirekli
'le'l lIIﬂl\i . _ hareketi kesmeden istenildigi

..... \., % anda mile aktarip veya
serbest birakabileceginiz

montaj seklidir.

Sistem rulmanli olarak yari
montajli verilir.

Hava bosluk ayar
olusturulmustur.
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ABG serisi fren kavrama grubu, ABF akim baskili fren ve ABK akim
baskili kavrama parcalarinin ayni gévde igine monte edilmesi

ile olusan sistemlerdir. Bu kompakt gévdeler motor gévde
biiylikliiklerine gore tasarlanmistir. Asenkron motor ve rediiktorlerde
kullanilan standart B5 ve B14 flanslar ile montaj imkani sunmaktadi

Ozellikler
* 7.5Nmile 120Nm arasinda 5 degisik boyda seri tiretim

»  Hizli agma kapama
e Uzun émiirli asbestsiz balata
+  H sinifi bobin izolasyonu (185° C)

« Tim metal parcalari 6zel kaplamali, acik alanlarda ve rutubetli
ortamlarda calismaya uygun

» Sessiz calisma

« Standart calisma voltaji: 24V DC

» 1500Nm torklara kadar 6zel tasarim ve iiretim
« Kaydirmaz

« Kolay Montaj

« Hizli agma kapama ve degisken tork gecisleri icin uygun
elektronik devre

Montaj Sekilleri

2.1 Dizayn

Giris ve cikis taraflari milli olarak
tasarlanmistir. Mil capina uygun

] her tiirlii kasnak ve benzeri
- baglanarak uygulanir.

1.1 Dizayn

Ayni eksendeki montajlar icin .
standartlara uygun B5 ve B14 "
flans ile baglanti seklidir.




Teknik Ozellikler

| L L | — B -
o L -
—
i
@d
1
i
!
b A -— — B -—
- A - - B -
ABG
ey A A, B B, B, dik) H H, i L L,
01 140 158 90 120 120 14 158 65 M5 190 118 30
02 150 172 92 134 134 19 180 80 M6 214 120 39
03 185 217 94 142 166 24 240 116 M8 280 150 53
04 210 240 130 170 198 28 264 125 M10 315 170 60
05 320 360 150 190 237 38 298 140 M12 440 280 75

Tum olculer mm.dir
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ABT serisi degisken torklu fren ve kavrama sistemleri siirtlinmesiz
olarak elektronik voltaj kontrolii yardimiyla istenilen torklara
kademesiz gecis yapabilen sistemlerdir. Mekanik siirtinmeler az
oldugu icin uzun émiirliidiirler ve bakim gerektirmezler.

Ozellikler

« 35Nm ile 1000Nm arasinda 6 degisik boyda seri liretim
«  H sinifi bobin izolasyonu (185° C)

- Tum metal parcalari 6zel kaplamali, acik alanlarda ve rutubetli
ortamlarda ¢alismaya uygun

» Sessiz calisma
« Standart calisma voltaji: 0 - 24V DC
« 1500Nm torklara kadar 6zel tasarim ve tretim

+ Kolay Montaj

Teknik Ozellikler

ABT-F ABT-K ABT-F ABT-K
Fren Kavrama Fren Kavrama
1.1 Dizayn 1.2 Dizayn
Qg{: (T,\‘l’::) Gy @ b ¢ d e f g h h h h b,
03 35 28 138 122 65 17 108 230 4 56 48 75 54 m5x6
04 65 28 164 144 80 20 160 270 6 72 60 87 72 m6x6
05 120 30 256 240 100 28 180 380 6 78 66 93 78 m8x8
06 200 38 283 263 140 38 216 380 6 84 72 102 82 m8x8
07 500 42 440 406 190 60 300 530 8 100 84 114 100 m8x8

08 1000 50 560 525 260 80 360 700 8 120 100 140 110 m8x12

Tam olculer mm.dir
________________________________________________________________________________________________________________________________________|




Uygulama Alanlar

EMF

Poset Yapma Makinasi

Kontrollii Acma ve Sarma
Tork Kontrolleri

Tork Sinirlamalari

Hiz Kontrolii

Kontrollii Baslama
Gerilim Kontroli

Surekli Form Matbaa Makinasi
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Diyot

EMF Fren ve Kavrama sistemleri DC (dogrusal) akim ile calisirlar. Uriin gruplarina ve uygulama sartlarina bagli
olarak DC ya da AC anahtarlama icin tam veya yarim dalga dogrultucu diyot devrelerimiz mevcuttur. Bu devreleri
kullanmak, sistemlerin zamanlama, asinma ve calismadan olusan hava boslugu agisindan genel performansini
artirir.

— Giris Cikis Surekli Calisma Ebat
LI Al Gerilimi  Gerilimi Akim AR AT Sicakhg  GxUxY (mm)
Tam Dalga Koprii Diyot 220V AC 205V DC max. 3 A max. 4 A (350ms)  max. 85°C 29x54x15

Tam Dalga Anahtarli K&pri Diyot 220V AC 205V DC max. 3 A max. 4 A (350ms)  max. 85°C 55x70x35
Yarim Dalga Koépri Diyot 380V AC 195V DC max. 3 A max. 4 A (350ms)  max. 85°C 29x54x15
Yarim Dalga Anahtarli Képri Diyot 380 V AC 195V DC max. 3 A max. 4 A (350ms)  max. 85°C 55x70x35
24V Kopri Diyot 24V AC 24V DC max. 6 A max. 8 A (350ms) max. 85°C 29x54x15

24V Anahtarli Képri Diyot 24V AC 24V DC max. 6 A max. 8 A (350ms) max. 85°C 55x70x35

Uyarilar / Onlemler

« Uygulama konusuna ve yerine gore ihtiyaciniz olan uriin, model ve opsiyonel aksesuar
secimi konusunda liitfen firmamiza danisiniz.

« Uriiniin ilgili yere montaji konusunda montaj talimatlarina uyunuz, emin olmadiginiz
konularda danisiniz.

« Uriiniin uygulama noktasindaki cevre sartlarinin iiriin calisma sartlarina uygunlugundan
emin olunuz. Uygun olmayan sicaklik, havadaki toz ve partikiiller tiriniin performansini
olumsuz yénde etkileyecektir. Ozellikle ortam havasinin uygunsuz oldugu durumlarda YBF
frenlerde toz koruma lastigi tavsiye edilir.

« Uriin elektromanyetik bobinine bagladiginiz enerjinin iiriin ile ilgili dogru voltajda
olmasina, DC (dogrusal) akim olmasina ve diizenli olmasina dikkat ediniz.

« Uriine baglanan enerjinin topraklamasi olmayan durumlarda veya topraklamanin yetersiz
oldugu durumlarda yarim dalga diyot tercih ediniz.

« Frenleme hizinin 6nemli oldugu tiim durumlarda DC anahtarlama tercih ediniz ve uygun
kapasitede kontaktor seginiz.

« Dur-kalk sikhgi yiiksek olan uygulamalarda sogutma icin cebri fan tavsiye edilir.
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Kalite ve Cevre Politikamiz

Elektromanyetik Fren ve Kavrama Sistemleri uretim sektoriinde
“Toplumsal Sorumluluk Bilinci ile Hareket Etmek”
temel ilkesini esas alan kalite ve cevre politikamiz:

Musteri isteklerini tam ve zamaninda karsilamak,
Yasal mevzuatlara ve standartlara tavizsiz uymak,

Galisanlarimizi siirekli egitmek ve galisma strecimizi
iyilestirmek,
Tedarikcilerimizle hizmetimizin kalitesini artirmak
ve musteri memnuniyetine yonelik uygulamalarda
acik iletisim kanallar olusturmak,

Butdn calisanlarin katihmi ile planli ve disiplinli ¢alisarak
yonetim sisteminin surekliliginin ve etkinliginin gelisimini
saglamak,

Cevresel boyutlari belirlemek, cevresel etkilerin
turlerini ve zararlarini tespit etmek ve surekli gtincellemek,

Faaliyetlerimiz sonucunda olusan atiklarla ilgili ve
dogal kaynak tiketimini azaltmak icin gerekli calismalar
yaparak cevre kirliligini 6nlemek,

S6z konusu yaklasim ve 6nceliklerimizi kamuoyu ve diger
ilgili gruplarla paylagsmaktir.

FLEETRCGMAMVITIE PATHLERTN VI RAVEAMAL RN
TARARMI VY UnETiEE
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