Cihazi kullanmadan 6énce kullanma kilavuzunu dikkatlice okuyunuz! Kullanma kilavuzundaki uyarilara uyulmamasindan kaynaklanan zarar,
ziyan ve sahislarin ugrayacagi kazalarda sorumluluk kullaniciya aittir. Bu durumda olusan arizalarda cihaz garanti kapsamindan gikar.

ENDA EPC9513 Serisi Programlanabilir Profil Kontrol Cihazlar

ENDA EPC9513 serisi programlanabilir profil kontrol cihazlarini tercih ettiginiz igin tesekkur ederiz.

* 96x96mm ebatli.

* 3,5 in¢ TFT grafik gosterge ile 5 haneli gosterebilme.
* Segilebilir TC, RTD, NTC, R, mA, V veya mV girigleri.
* Girig icin offset 6zelligi.

: 1 230 600
* Secilebilir réle, SSR,motorlu valf veya analog ¢gikislar. -

PV-SV  Program

* Analog girisler icin 32 noktada lineerizasyon.

* Segcilebilir, giris ile orantili transfer gikisi (MA veya V) 8y 1 200 O°C

* 50ms 6rnekleme zamani. n

* PID kontrol yapabilme. (Lo

* I : @ Prog.No: 1 Seg.No: 1

PID parametrelerinin otomatik hesaplanmasi (self tune). on iy Lo

* PID parametrelerinin otomatik ayarlanmasi (auto tune). e v  min
ik calistirmada, sistemin PID parametreleri biliniyorsa PRESS SET TO START PROFILE CONTROLLER 10 12 11
giriimeli, aksi takdirde Self-Tune 6zelligi aktif yapiimalidir. ENDA EPC9513 EPC9513

* Soft-Start ézelligi.

* 24Vdc sensor beslemesi.

* 8 adim ve 16 programli Profil kontrol yapabilme. IEI
* Segilebilir tek nokta kontroli (Single Setpoint Modu)

* Profil kontrol icin dijital girigler.

* Prob arizasinda réle konumlari segimi veya periyodik ¢alisma.
* Tus takimi igin glivenlik seviyeleri.

* Tus takimi ve ModBus ile programlama. R&HS

* ModBus iletisim (istege bagh.) c € .

* EN standartlarina gére CE markal. Comp"ant

Analog Girigler

Girig Tipi Olgiim Araligi Olgiim Dogrulugu Giris Direnci| Kablo Rengi Standart
B (Pt30Rh-Pt6Rh) | 200,0 ... 1800,0°C__ 392,0 ... 3272,0°F | % +0.1 ve +2°C (3,6°F) +tanimsiz__- beyaz
E (NiCr-Con) -100,0 ..... 900,0°C_-148,0 ... 1652,0°F | % +0.1 ve £0,5°C (1°F) + mor - beyaz N
J (Fe-Con) -100,0 .... 900,0°C__-148,0 ... 1652,0°F | % 0.1 ve +0,5°C (1°F) + siyah - beyaz
K (NiCr-Ni) -100,0 ... 1300,0°C__-148,0 ... 2372,0°F | % +0.1 ve +0,5°C (1°F) + yesil - beyaz
1c | L(Fe-Con) -100,0 ... 900,0°C 1480 ... 1652,0°F | % 20.1ve £1.5°C (2.7°F) | oo 400, [FKimizi - mavi DIN43710
N (NiCrSi-NiSi) | -200,0 ... 1300,0°C__-328,0 ... 2372,0°F | % +0.1 ve +0,5°C (1°F) + leylak - beyaz
R (Pt13Rh-Pt) 0,0...1700,0°C 32,0 ... 3092,0°F| % 0.1 ve +1°C (1.8°F) +turuncu___ - beyaz EN 60584
S (Pt10Rh-Pt) 0,0...1700,0°C 32,0 ... 3092,0°F| % +0.1 ve +1°C (1.8°F) +turuncu - beyaz
T (Cu-Con) -250,0 ..... 300,0°C__-418,0 ..... 572,0°F | % +0.1 ve +0,5°C (1°F) + kahverengi - beyaz
U (Cu-Con) -200,0 ..... 400,0°C__-328,0 ..... 752,0°F | % +0.1 ve +0,5°C (1°F) +kirmizi___ - kahverengi | DIN43710
RTD | Pt100 -200,0 ..... 850,0°C  -328,0 ... 1562,0°F | % +0.1 ve £0,5°C (1°F) Ri > 100kQ | Sendr akimi 250pA EN 60751
-100,00 ... 160,00°C -148,00 .. 320,00°F
NTC | NTC 60,0 ..... 150,0°C__-76,0 ..... 302,0°F | % +0.1 ve +0,5°C (1°F) Ri > 100kQ
ma | 0-20mA % +0.1 ve £1 hane Ri = 500
= -32768 ... 32767 _ :
mV g - ; \5/0mV 32768 .. 3276.7 % 0.1 ve +20uV Ri > 100kQ
v |[1-5v :gg?gg _ g%g; % 0.1 ve +1 hane Ri > 100kQ
0-10V
0,
Q 8 : ?g(k)g 02 zgg zz 2(1)01(? Ri > 100kQ | Sendr akimi 250pA

Dijital Girisler (Profil kontrol islemleri icin kullanihr)

Baslatma/Sonlandirma girisi (Start-Stop Input)
Durdurma/Devam ettirme girisi (Pause-Resume Input)
Onceki programi baglatma girisi (Previous Program Input)
Sonraki programi baslatma girisi (Next Program Input)

5V ila 30V’luk puls. Ri=100kQ

Cikislar

Control/A.3/Valf On| 250V AC, 2A (rezistif yuk icin), NO+NC . Réle 6mri, ytkstiz 10.000.000, 250V AC 2A rezistif yiik ile 200.000 anahtarlama.
Alarm 1 250V AC, 2A (rezistif yUk icin), NO+NC . Réle 6mri, yukstiz 10.000.000, 250V AC 2A rezistif yik ile 200.000 anahtarlama.
Alarm 2/Valf Off 250V AC, 2A (rezistif yuk icin), NO . Réle émr, yiksiiz 10.000.000, 250V AC 2A rezistif yuk ile 200.000 anahtarlama.
SSR 0 - 12V DC en ¢ok 40mA, kisa devre korumasi vardir.

mA 0 -20mA veya 4 - 20mA DC, % 0,5 (ylk direnci en cok 750Q)

\"/ 0-10V DC, en ¢cok 30mA, % +0,5 (kisa devre korumasi vardir)

Elektriksel Ozellikler

Besleme voltaji 90-250V AC, 50/60Hz

Giic tiiketimi En cok 7VA

Baglanti 2.5mm?lik klemens

EMC EN 61326-1: 2013

Giivenlik gereksinimleri EN 61010-1: 2010 (Kirlilik derecesi 2, asiri gerilim kategorisi Il)

Kutu

Ortam/depolama sicakhgi 0... +50°C/-25 ... 70°C

Bagil nem 31°C'ye kadar %80, sonra lineer olarak azalip 40°C’de %50'ye diigen nemde galisir.

Koruma sinifi EN 60529 standardina gére ; On panel :IP65 , Arkapanel :IP20

Yiikseklik En ¢ok 2000m

A Yanici ve asindirici gaz bulunmayan ortamlarda kullaniimahdir.

Gevresel Ozellikler

Montaj sekli Sikistirilarak panoya yerlestirilir.

Ebatlar G96xY96xD81mm

Agirhk Yaklagik 400 gram.

Kutu malzemeleri Kendi kendine sénen plastikler kullaniimistir.

A Solvent (tiner, benzin, asit v.s.) igeren veya asindirici temizlik maddeleriyle cihaz silinmemelidir.

SISEL MUHENDISLIK ELEKTRONIK SAN. VE TiC. A.S. ™
- $erifali Mah. Barbaros Cad. No:18 Y.Dudullu 34775
‘ S 'I S e UMRANIYE/ISTANBUL-TURKEY

Tel : +90 216 499 46 64 Pbx. Fax : +90 216 365 74 01

url : www.enda.com.tr 1/10 EPC9513-05-T-190909




BOYUTLAR

96mm

P\/1 230 6BC
|
" 1200.0°
]
[ 24
(L Prog.No Seg.No: 1
on Pvcggc e 1:0
OSSR ——
PRESS SET TO START PROFILE CONTROLLER
ENDA EPC9513

E [ |
£ -
- ]
]
]
]
L |
] |
Panel yuva kesiti
92mm 6mm 69mm 15mm
Sikigtirma aparati
/2 Cihazi panelden gikarmak igin :
£ — - Sikistirma aparatini 1 yéniinde esnetiniz.
E - Aparati 2 yoniinde gekiniz.
(=2
Not :
1) Panel kalinligi en fazla 10mm olabilir.
2) Cihaz arkasinda en az 60mm bosluk birakilmaz ise,
panelden sékillmesi zorlasir.

BAGLANTI DiYAGRAMI

ENDA EPC9513 pano tipi kontrol cihazidir. Cihaz talimatlara uygun kullaniimalidir. Montaj yapilirken baglanti kablolarinda elektrik
bulunmamalidir. Cihaz rutubetten, titresimden ve kirlilikten korunmalidir. Calisma sicakligina dikkat edilmelidir. Sebekeye baglantisi olmayan
giris ve ¢ikis hatlarinda ekranli ve burgulu kordon kablo kullaniimalidir. Bu kablolar yiksek gii¢ tasiyan hatlarin ve cihazlarin yakinindan
gegirilmemelidir. Ekran hatti cihaz tarafindaki ucundan topraklanmalidir. Montaj ve elektriksel baglantilar, teknik personel tarafindan, kullanma
kilavuzundaki talimatlara uygun olarak yapilmalidir.

[1}= 90-250vAC Nt ssrout ;o2 1
2 50/60Hz, MAX. 7VA mLS o 2
= 18] vout o131 3
3| +24V DC (max. 30mA) @ [19] -&32]
4| GND1 [20] mAOUT 4033 .
— [21] 34 > .
| 5 | +12V DC (max. 30mA)  previous Program Input o 22 35] 6 5
6 Pause - Resume Input \_ﬂ Control = 7 N
T Start - Stop Input \o—ﬂ Alarm 3 Kﬁ 8 [] u
5] Next Program Input \—E Motorlu 37 9 ] _
| S| 26 Valf On 38] - ||
9 27]GND 1% = ]
m +12v (28] tﬂ ]
111 % RTD 4 o+ Alarm 1 140] =
— NTC
2 T _>Tc_or_nAImVN N zLﬂ :
Sl arm 42
13 L
P } ModBus Motorlu /_F:
| 12 a =7
5] B RS 485
Termokupl kullanildiginda, dogru kompanzasyon kablosu kullaniimal,
BESLEME : . & kompanzasyon kablosunda ek yapilmamali ve kompanzasyon
. 1OOSI%°;a0V AC  Anahtar kablolarinin giris terminalinde dogru yerlere baglanmasina dikkat
IEAE il < — Fem mA 2 o 90-250V AC edilmelidir.
50/60Hz
NAX A <—Nbtr | MAX. 7VA Not : 1) Besleme kablolari IEC 60277 veya IEC 60245 gereksinimlerine
Sigorta uygun olmalldlr. 3
baglanmaldir. Kablo dlgiisii : 1,5mm? 2) Guvenlik kurallari geregince sebeke anahtari operatériin kolaylikla
ulasabilecegi bir konumda olmasi ve anahtarin cihazla ilgili oldugunu
belirten bir isaretin bulunmasi gerekmektedir.
@ Vida sikma momenti Cihazin timiinde GiFT
0.4-0.5Nm YALITIM vardir.
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Olgiilen Deger

ANA EKRAN
(GALISMA MODU)

1234 |

Olgiim Birimi

°C
Set Degeri
'/—— Program Numarasi
. ) . ) Prog.N Seg.N — Segment Numarasi
Cikis / Alarm Roleleri ve SSR Gostergeleri p,ZZ'r;’em..ﬁ’ning Tingin);?;o Dakika olarak programin geriye kalan siiresi.
(Gikis aktif ise gosterge yesil olur) @ssR - % Olarak ¢ikis.
PRESS SET TO START PROFILE CONTROLLER — Mesaj Penceresi
, ENDA EPC9513
Geri Tusu Artirma Tusu
SET Tusu Eksiltme Tusu

SET Tusu :

Geri Tusu :

Giris Tusu :

I

=B

Artirma Tusu :
A

Eksiltme Tusu :

NOT1:
NOT 2:
NOT 3:

Haritasinda verilmisgtir.
NOT 4:

ana ekrandan ayarlanabilen SV degerine gére kontrol yapar.

Giris Tusu

“Calisma Modunda”, Profil kontroliinii baslatmak/durdurmak, “Programlama Modunda” secilen parametrenin degistiriimesi igin kullanihr.
“Single Setpoint Mode” calismada, Set degerinin (SV) ayarlanmasinda kullanilir.

Bir Ust sayfaya geri dénmek igin kullanilir. Profil kontrol calisirken giris tusuna basilir ise, ¢galismakta olan profil kontroliin program grafigi ve
profil kontrollin galisma suresince kaydedilen 6lgim degerlerinin grafigi gérulecektir. Giris tusuna tekrar basilir ise ana ekrana geri doénulur.

“Programlama Moduna” girmek, bir alt sayfaya gegcmek ve agik olan sayfadaki (eger varsa) alt sayfalar arasinda gezinmek igin kullanilir.
Profil kontroll sirasinda kontrol islemini bekletmek veya devam ettirmek igin kullanilir.

“Programlama Modunda” parametre segimi ve segilen parametrenin (parametre arka plani yesil) degerini artirmak icin kullanilir.

“Programlama Modunda” parametre secimi ve segilen parametrenin (parametre arka plani yesil) degerini azaltmak igin kullanihr.

SET Tusu kullanilarak profil kontroliini baslatmak veya durdurmak igin cihaz “Profil Kontrol Modunda” olmalidir.
Cihaz “Tek nokta kontroliinde” iken (Single Setpoint Mod), Prog.No , Seg.No ve Prog.Remaning Time(min) bilgileri ana ekranda gdsteriimez.
Arttirma tusuna basil tutarak cihaza enerji verildiginde, cihaz “Fabrika Ayarlarina” déner. Varsayilan fabrika degerleri Modbus Protokoll Adres

“Single Setpoint Modu” (Tek nokta kontroll), “Profile Controller Configuration Page” alt menusiinden segilebilir. “Single Setpoint Modunda” cihaz,

Tek Nokta Kontrolii’nde (Single Setpoint) Cihaz Set Degerinin Degistirilmesi

123.4
200.0°

0%
SINGLE SET POINT MODE IS RUNNING

sV

1234

SINGLE SET POINT MODE IS RUNNING

°C

123.4

“1234

°C

SINGLE SET POINT MODE IS RUNNING

Set tusuna basilir ise, Set Degeri (SV) yesil rengi alir. Bu durumda Arttirma ve Eksiltme tuslari kullanilarak Set Degeri (SV) ayarlanabilir. Set tusuna
basilir veya 3 saniye beklenir ise otomatik olarak ana ekrana dénalur.

Profil Kontrol

© 234

sV

sV

PV-SV  Program 1 is running

Geri tusuna basilarak,
kaydedilmis olan son
calismanin dlgumleri

grafik olarak gosterilir.

50.0° 50.0°

Set tusuna
basildiginda

Geri tusuna

o basildiginda

@A3

@1 Prog.No: 0 Seg.No: 0 profil kontrol &4 Prog.No: 1 Seg.No: 1 3
02 Prog.Remaining Time(min): 0:0 calismaya @A Prog.Remaining Time(min): 14:59 profil kontro_lw
o= baslar. CEER 5% program grafigi

goralar.

PRESS SET KEY TO START PROFILE CONTROL PROFILE CONTROL IS RUNNING

i Olgiim degerinden (PV),
i dakikada bir alinan

i ornekler kaydedilir ve

: grafik olarak gosterilir.

Set tusuna basildiginda profil
kontrol durdurulur. 3 saniye
“PROFILE CONTROLLER IS
STOPPED” mesaiji verilir

ve ana ekrana doénalur.

234
50.0"

Seg.No: 1

PV-SV

Program 1 is running

sV

@A3
@A
@A
@ssrR

Prog.No: 1
Prog.Remaining Time(min): 14:59
33%
PROFILE CONTROLLER IS STOPPED
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Programlama

Ana Ekran
(Calisma Modu)

1234
" 200.0°

®A3

A1 Prog.No: 0 Seg.No: 0
[ L& Prog.Remaining Time(min): 0:0
@ ssrR

PRESS SET TO START PROFILE CONTROLLER

EPC9513 PROFILE CONTROLLER

© Input Configuration Page

@ Output Configuration Page

@ Alarm Configuration Page

@ PID Control Configuration Page

@ Communication Configuration Page
@ Security Configuration Page

@ Calibration Page

@ Profile Controller Configuration Page

B B8

»
'

Input Conf | Digital Inputs Conf | Linearization Table Conf

Input 1 Type

J Type Thermocouple [v]

Scale Minimum
Scale Maxmimum
unit
Input offset ]
Coefficient of digital fiter [4 |
Decimal Point
Minimum Set Value

Maximum Set Value | 900.0

Input Conf |Digital Inputs Conf Linearization Table Conf

Input 1 Type
Scale Minimum

Scale Maxmimum

Unit

Input offset L]
Coefficient of digital fiter [4 |
Decimal Point XXX.X

Minimum Set Value

Maximum Set Value

Giris tusuna 2 saniye basildiginda “Programlama Moduna” gegilerek konfiglirasyon sayfasina girilir. Profil kontrolt
sirasinda kontrol islemini bekletmek veya devam ettirmek igin kullanihr.

Y Tuslari ile degistiriimek istenen parametre segilir.

Giris tusuna basilarak, segilen parametrenin programlama menusune girilir. Segilen parametrenin programlama
menUstine girilebilmesi icin “Security Configuration Page” sayfasindan izin verilmis olmasi gerekmektedir.

GERI tuguna basilir veya 10 saniye hig bir islem yapilmaz ise parametreler kayit edilerek ana ekrana déndilr..

NOT 1 : Cihaz programlanir iken enerjisi kesilir ise dedistirilen parametreler kayit edilemez.

Girislerin Programlanmasi (Input Configuration Page)

\4 Tuslari ile degistirilmek istenen parametre segilir. Segilen parametrenin zemin rengi kirmizi olur.

Z SET tusuna basildiginda, segilen parametrenin zemin rengi yesil olur ve segilen parametre Arttirma/Eksiltme tuslari
ile istenen deg@ere ayarlanabilir.

SET tusuna basilarak parametre ayar konumundan ¢ikilir. Parametrenin zemin rengi tekrar kirmizi olur.

GERI tuguna basilir veya 10 saniye hig bir islem yapilmaz ise konfigiirasyon sayfasina geri déndldr.

Input Conf | Digital Inputs Conf |  Linearization Table Conf Input Conf [Digital Inputs Conf [ Linearization Table Conf

Input 1 Type Input 1 Type
N Scale Minimum Scale Minimum
G’ Scale Maxmimum Scale Maxmimum
Unit [c T+ »| Unit c I+l
Input offset ] g Input offset ]
Coefficient of digital filter [4 | Coefficient of digital filter [4 |
Decimal Point Decimal Point
Minimum Set Value Minimum Set Value
Maximum Set Value . Maximum Set Value

W

v

Input Conf | Digital Inputs Conf | Linearization Table Conf

Start - Stop Input:
Pause - Resume Input:  [Digital nput_ [w]
Previous Program Input:
Next Program Input: [Keypad  |w]

Input Conf [Digital Inputs Conf |  Linearization Table Conf

[C] Use Linearizasyon Table for 0-10 V'

0.00 258 5.16 7.74
0.32 2.90 5.48 8.06
0.65 3.23 5.81 8.39
097[0.00] 355[0.00] 6.13[0.00] 8.71
1.29 3.87 6.45 9.03
1.61 4.19[0.00] 6.77[0.00] 9.35[0.00]
1.94[0.00] 4.52[0.00] 7.10[0.00] 9.68[0.00]

2.26 4.84 7.42 10.00

Giris Tipi (Input 1 Type) :

B,E J,K L N,R,S T U,Pt100,
NTC, 0-20mA, 4-20mA, 0-5V, 1-5V,
0-10V, 0-150mV, 0-550Q, 0-10kQ

Maksimum Set Degeri
(Maximum Set Value) :

Scale Maximum ile Minimum
Set Value arasinda ayarlanabilir.

Birim (Unit) :

°C, °F, bar, %RH, Hz, mA, A,
mV, V, Ohm, kOhm, %, g, kg,
cm, m, m/s, m/min, km/h,
cm3/s, m3/h, I/s, I/min, I/h
pH,EC

(Sadece mA, V, mV, Q, kQ icin)

Girig Ofset (Input offset) :
-99 ... 99 ayarlanabilir.

Dijital Filtre Katsayisi

(Coefficient of digital filter) :

1=200ms olup cihazin okuma hizidir.

4 icin 4x200=800ms’dir. 1 ... 32 ayarlanabilir.
Olguim degerini etkileyen guriiltili ortamlarda
blyuk degerler secilmelidir.

Olgiim Araligi (Scale Min./Max.) :
-32768 ... 32767 ayarlanabilir.

(Sadece mA, V, mV, Q, kQ igin)
Minimum Set Degeri

(Minimum Set Value) :

Scale Minimum ile Maximum Set Value
arasinda ayarlanabilir.

Desimal Nokta (Decimal Point) :
Olguim Araligi tablosunda verildigi gibi
1, 2 ve 3 hane olarak ayarlanabilir.

Dijital Girigler (Digital Inputs) : Profil kontroldeki ; Baslatma/Sonlandirma, Durdurma/Devam ettirme, Onceki programi
baslatma ve Sonraki programi baslatma islemleri dijital girigler ile ve/veya cihazin tuslari ile yapilabilir.

Yapilacak islem sadece tanimli tus ile yapilacak ise “Keypad” olarak segilmelidir.

Yapilacak islem sadece dijital giris ile yapilacak ise “Digital Input” olarak segilmelidir.

Yapilacak islem tanimli tus veya dijital giris ile yapilacak ise “Keypad-Digital Input” olarak segilmelidir.
Baslatma/Sonlandirma islemi : Start-Stop Input ve/veya SET tusu ile yapilabilir.

Durdurma/Devam ettirme islemi : Pause-Resume Input ve/veya Geri tusu ile yapilabilir.

Onceki programi baslatma islemi : Previous Program Input ve/veya Arttirma tusu ile yapilabilir.

Sonraki programi baslatma islemi : Next Program Input ve/veya Eksiltme tusu ile yapilabilir.

Lineerizasyon (Linearizasyon Table Conf) :
Giris tipi ; mA, V, mV, Q, kQ girislerinden birisi olarak segildiginde 32 noktada lineerizasyon yapilabilir.

Use Linearizasyon Table for 0-10 V 6zelligi, tuslarina sira ile basilarak aktif edilmelidir.

Giris sinyaline karsilik gelen her bir deger igin istenilen degerler, karsisindaki kutulara girilerek 32 noktada lineerizasyon
yapilmaktadir.
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Programlama

Output Conf Control Conf | Motorized Valve Conf
Output Type
Re-Transmission

Maxmimum Analog Output Value(%)

Minimum Analog Output Value(%)
Output Hysteresis [ ]

Output Power Offset Around Set Point(%) [0 |

|8

Motorized Valve Conf|

Output Conf Control Conf

i @ cooL
Control Configuration
QO stop
(®) Resume
Output Power During Prob Failure(%)[0 |
Soft Start Time(sec)

Power Failure Behaviour

. OFF
Consistently Control ©
OonN
SV Deviation [0 ] ®oFF
OonN
Y
Output Conf Control Conf IMotorized Valve Conf
Close
Valve Position When Power On C
© Open
Valve On/Off Time (sn)
Motorized Valve Control Period(%)
Alarm Set Conf | Alarm 1 Conf | Alarm 2 Conf | Alarm 3 Conf
Alarm 1 Set Value  [EEXIN
Alarm 2 Set Value
Alarm 3 Set Value
Y
Alarm Set Conf | Alarm 1 Conf | Alarm 2 Conf | Alarm 3 Conf
Alarm 1 Hysteresis D
Alarm 1 Type [Independent [7]
Alarm 1 Status O Low
(® HIGH
Alarm 1 Status During Prob Failure ) OFF
®on
Alarm 1 Up Limit
Alarm 1 Low Limit

Cikislarin Programlanmasi (Output Configuration Page)

Cikis Tipi (Output Type) : Réle (Relay),Motorlu Valf(Motorized Valve), SSR, 0-20mA, 4-20mA veya 0-10V olarak segilebilir.
Cikis tipi olarak réleden farkl bir ¢ikis segilir ise Control ¢ikisi Alarm 3 veya motorlu valf olarak kullanilabilir.

Transfer Cikisi (Re-Transmission) : Cikis tipi, réle veya SSR olarak segilmis ise 0/4-20mA veya 0-10V segilebilir.

Cikis tipi, 0/4-20mA olarak segilmis ise 0-10V ; ¢ikis tipi, 0-10V olarak seg¢ilmis ise 0/4-20mA segcilebilir.

Analog Cikisin Maksimum Degeri (Maximum Analog Output Value) : % olarak maksimum analog ¢ikis degeri.

Analog Cikisin Minimum Degeri (Minimum Analog Output Value) : % olarak minimum analog ¢ikis degeri.

Cikis Histeresizi (Output Hysteresis) : 0 ... 50 arasinda segilebilir (PB=0, ON-OFF kontrol segilir ise aktiftir.)

Set Degerindeki Cikis Orani (Output Power Offset Around Set Point) : Set degerindeki gikis orani % olarak girilir ise set
degerine daha hizli ve daha az salinim ile ulagilacaktir.

Kontrol Tipi Se¢imi (Control Configuration) : Sogutma (COOL) veya Isitma (HEAT) kontrolu segilebilir. Sogutma kontrolu
ON-OFF olarak yapilmaktadir.

Enerji Kesilmesi (Power Failure Behaviour) : Profil kontrol yapilirken cihazin enerjisi kesilip bir slire sonra tekrar geldiginde ;
- Durma (Stop) segilir ise, profil kontrol durdurulup baslangi¢ durumuna geri déner.

- Devam et (Resume) segilir ise, profil kontrole kaldigi yerden devam edilir.

Prob Arizasi Durumunda Cikis Giicii (Output Power During Prob Failure(%)) : %0 ... %100 arasinda ayarlanabilir. Prob
arizas| durumunda ayarlanan degerde ¢ikig verilmeye devam edecektir.

Soft Start Zamani (Soft Start Time(sec)) : 0 ... 200 saniye arasinda ayarlanabilir. Profil kontrolde programlanan her
segmentte, tek nokta kontroliinde (Single Setpoint) cihaza enerji verildiginde Soft Start yapilmaktadir.

Siirekli Kontrol (Consistently Control) : Profil kontrol tamamlandiktan sonra ; herhangi bir kontrol yapiimayacak ise OFF,
ayarlanan son set dederinde kontrole devam edilecek ise ON olarak segilmelidir.

Set Degeri Sapmasi(SV Deviation) : Adim suresi bittiginde set degeri ile 6lcim sonucu arasindaki fark SV Deviation
degerinden fazla ( SV - PV > SV Deviation ) ise set degeri ile 6lglim sonucu arasindaki fark SV Deviation dederinden

kiigtk ( SV - PV < SV Deviation ) olana kadar sure geri sayimi durdurulur ve son set degerinde kontrole devam edilir.

Fark SV Deviation degerinden kiigiik oldugunda bir sonraki adima baslanir ver geri sayima devam edilir.

SV Deviation ON-OFF segcimi ile aktif/pasif edilebilir.

Enerji Verildiginde Valf Konumu( Valve Position When Power On): Cihaza enerji verildiginde motorlu vananin
konumunu ayarlamay! saglar.

Motorlu Valf Acma Kapama Siiresi (Motorized Valve On/Off Time (sn): 2 ... 300 saniye arasinda ayarlanabilir.

Motorlu Valf Kontrol Periyodu(Motorized Valve Control Period(%): Motorlu valfin agma kapama sirasinda kapali kalma
suresi segilir. Bu stire motorlu valfin agma kapama siresinin yiizdesi ile elde edilir.Siire 2 saniyeden az olsa dahi
otomatik 2 saniye ayarlanir.

Alarmlarin Programlanmasi (Alarm Configuration Page)
Alarm 1 Set Degeri (Alarm 1 Set Value) : Alarm 1 Conf sayfasinda Alarm 1 i¢in belirlenen aralikta ayarlanabilir.
Alarm 2 Set Degeri (Alarm 2 Set Value) : Alarm 2 Conf sayfasinda Alarm 2 i¢in belirlenen aralikta ayarlanabilir.

Alarm 3 Set Degeri (Alarm 3 Set Value) : Alarm 3 Conf sayfasinda Alarm 3 i¢in belirlenen aralikta ayarlanabilir.
(Alarm 3’Gn kullanilabilmesi igin ¢ikis tipi olarak réleden farklh bir ¢ikis secilmelidir. Aksi halde, Alarm 3 Conf kismi gorilmez
ve Alarm 3 kullanilamaz.)

Alarm 1 Histeresiz Degeri (Alarm 1 Hysteresis) : 0 ... 50 arasinda ayarlanabilir.

Alarm 1 Tipi (Alarm 1 Type) : Bagimsiz alarm (Independent), Sapma alarmi (Deviation), Band alarmi (Band), Nihai band
diginda alarm (Band w. Inh.) veya Profil kontrol alarmi (Profile) olarak segilebilir. (Profil kontrol alarmi igin, Profil Kontrol
Programlama sayfasindaki Alarm Programlama (Alarm Conf) kisminda Alarm 1 segilmis olmalidir.)

Alarm 1 Durumu (Alarm 1 Status) : Bagimsiz alarmin, sapma alarminin ve nihai band disindaki alarmin set degerinin
altinda aktif olmasi igin LOW, Usttinde aktif olmasi icin HIGH segilmelidir. Band alarminda LOW segilir ise band igerisinde,
HIGH segilir ise band disinda alarm aktif olur.

Prob Arizasinda Alarm 1 Durumu (Alarm 1 Status During Probe Failure) : Prob arizasi durumunda alarmin aktif olmasi
icin ON, aktif olmamasi igin OFF segilmelidir.

Alarm 1 Ust Limiti (Alarm 1 Up Limit) : Scale Maximum ile Alarm 1 Low Limit arasinda ayarlanabilir.
Alarm 1 Alt Limiti (Alarm 1 Low Limit) : Scale Minimum ile Alarm 1 Up Limit arasinda ayarlanabilir.

Alarm 2 “Alarm 2 Conf” ve Alarm 3 “Alarm 3 Conf” kisimlarindan benzer sekilde programlanabilir.
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Programlama
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S

Auto Tune
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Modbus Conf

Modbus Communication m

I
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Device Address

Baudrate

Security Code

Input Configuration Page Visibility

Output Configuration Page Visibility

Alarm Configuration Page Visibility

PID Control Configuration Page Visibility
Communication Configuration Page Visibility
Calibration Page Visibility

Profile Controller Configuration Page Visibility

Enter security code in order to change page visibilities.

PID Kontroliin Programlanmasi (PID Control Configuration Page)

Oransal Band (Proportional Band (%)) : Olciim araliginin %’si olarak %0.0 ... %100.0 arasinda ayarlanabilir. Oransal
band 0.0 olarak segilirise ON-OFF kontrol yapilacaktir.
Integral Zamani (Integral Time (min)) : 0.0 ... 100.0 dakika arasinda ayarlanabilir.

Tirev Zamani (Derivate Time (min)) : 0.0 ... 25.0 dakika arasinda ayarlanabilir.

Kontrol Periyodu (Control Period (sec)) : 0 ... 250 saniye arasinda ayarlanabilir.

PID parametrelerinin Otomatik Ayari (Auto Tune) : Self Tune sonrasinda PID parametrelerinin iyilestiriimesini saglar.
Normal ¢alismada, 6lciim degerinin salinim yapmasi durumunda PID parametrelerini otomatik olarak degistirerek en iyi
kontroltin yapilmasini saglar. Auto Tune ® ON segilir ise aktif olur ve Auto Tune islemi tamamlanana kadar géstergede
AUTO TUNE RUNNING mesaji gorulur. Auto Tune islemini durdurmak icin Auto Tune © OFF segcilmelidir.

PID parametrelerinin Otomatik Hesaplanmasi (Self Tune) :

Tuslari ile secilip MIZ#| tusuna basilarak self tune baslatilir ve gostergede sirasi ile SELF TUNE

IS STARTED ve SELF TUNE IS RUNNING mesajlari goruldr.
tusuna basilarak SELF TUNE IS STOPPED mesaiji gorilup, self tune sonlandirilir ve ana ekrana dénalur.

Self Tune islemi basari ile tamamlandiginda :

- Profil kontrol modunda, SELF TUNE IS FINISHED, PRESS BACK TO EXIT mesaji verilir ve kullanicinin miidahalesi beklenir.
- Tek nokta kontrolde (Single Setpoint Modunda), SELF TUNE IS FINISHED, SINGLE SETPOINT IS RUNNING mesajlari
verilerek kontrole devam edilir.

Selftune isleminin baslatilabilmesi igin 6lgtim degerinin (PV), set degderinin (SV) %60’indan daha kiglk olmasi gerekmektedir.
Aksi halde, SELF TUNE IS STARTED ve SELF TUNE IS STOPPED mesajlari gérulerek selftune islemi durdurulur ve ana
ekrana dondilir. Olgtim degerinin (PV), set dederinin (SV) %60’inin altina diismesi beklenip islem tekrarlanmalidir.

ModBus lletisim Ayarlan (Communication Configuration Page)
Modbus iletisim (Modbus Communication) : Kullanilacak ise ON, kullaniimayacak ise OFF segilmelidir.
Cihaz Adresi (Device Address) : 1 ... 247 arasinda segilebilir.

iletigim Hizi (Baudrate) : 4800, 9600, 19200, 38400 veya 57600 olarak segilebilir.

Tus Takimi Giivenlik Ayarlan (Security Configuration Page)

Giivenlik Kodu (Security Code) : Giivenlik ayarlarinin degistirilebilmesi igin 123 olarak girilmelidir.

Giriglerin Programlanmasi Sayfasi Goriniirliigii (Input Configuration Page Visibility) : Yes, No veya None.

Cikislarin Programlanmasi Sayfasi Goriiniirliigii (Output Configuration Page Visibility) : Yes, No veya None.
Alarmlarin Programlanmasi Sayfasi Goriiniirliigii (Alarm Configuration Page Visibility) : Yes, No veya None.

PID Kontroliin Programlanmasi Sayfasi Goriiniirliigii (PID Control Configuration Page Visibility) : Yes, No veya None.
Modbus iletisim Ayarlar Sayfasi Gériiniirliigii (Communication Configuration Page Visibility) : Yes, No veya None.
Kalirasyon Sayfasi Goriiniirliigii (Calibration Page Visibility) : Yes veya None.

Profil Kontrol Ayarlan Sayfasi Goriiniirliigii (Profile Controller Configuration Page Visibility) : Yes, No veya None.

No : Sayfa acilir ama parametreler degistirilemez. Yes : Sayfa acilir ve parametreler degistirilebilir. None : Sayfa agilamaz.

6/10 EPC9513-05-T-190909



Programlama

Program Conf | Alarms Conf |Soft Start Conf| Graph Page
Program No: [El[™] Start Program:[1 ] [Single Setpoint
Program Start Delay (min.): Time(min.) Temp.
C— stept:[0_ ][00 ]
Max. Step Count : Step2: EI
step3: [0J[00 ]
stepd: [0
Program Repeat Count : .
0 Steps:[o__|
stepe: [0
Next Program : Step7: EI
o] Steps: [0 J[00 ]
\ \
Program Conf | Alarms Conf |Soft Start Conf| Graph Page
Alarm1 Alarm2

Segment! [l i

Segment2 || i

Segment3 || i

Segment4 || i

Segment5 || i

Segment6 || i

Segment7 || i

Segment8 || i

Program1 Segment Alarms

VE

\ Program Conf | Alarms Conf |Soft Start Conf| Graph Page

Soft Start
Segmentt [l
Segment2 ||
Segment3 ||
Segment4 ||
Segment5 ||
Segment6 ||
Segment7 ||
Segment8 ||
Program1 Segment Soft Starts

Y

Program Conf | Alarms Conf |Soft Start Conf| Graph Page

Program 1 Graph
-

Profil Kontrol Ayarlan (Profile Controller Configuration Page)
Program Numarasi (Program No) : 1 ... 16 arasinda segilebilir.

Baslangi¢ Programi (Start Program) : 1 ... 16 arasinda segilebilir.

Tek Nokta Kontrol (Single Setpoint) : konularak aktif edilebilir. (Bu durumda profil kontrol galismayacaktir.)
Baslangi¢c Gecikmesi (Program Start Delay(min.)) : 0 ... 180 dakika arasinda segilebilir.

Adim Sayisi (Max. Step Count) : 1 ... 8 arasinda segilebilir.

Program Tekrar Sayisi (Program Repeat Count) : 1 ... 8 arasinda segcilebilir.

Sonraki Program (Next Program) : 0 ... 16 arasinda segilebilir. 0 segilir ise program sonunda g¢alisma durdurulur.
1. Adim Zamani (Step1/Time(min.)) : 0 ... 32000 dakika arasinda segilebilir.

1. Adim Set Degeri (Step1/Temp) : Girislerin Programlanmasi bélimiindeki, minimum set degeri ile maksimum set degeri
arasinda segilebilir.

2, 3 ... 8. Adimlar 1. Adima benzer sekilde programlanabilir.

1. Adim Alarm1 (Segment1/Alarm1) : konularak aktif edilebilir.
1. Adim Alarm2 (Segment1/Alarm2) : konularak aktif edilebilir.
2, 3 ... 8. Adimlar 1. Adima benzer sekilde programlanabilir.

Alarmlarin Programlanmasi bélimiinde yapilandirilan alarm tiplerine gére, aktif edilen adimlarda alarmlar verilecektir.

Soft Start (Soft Start Conf) :

1. Adim Soft Start : konularak aktif edilebilir.
Aktif edilen adimlarda, “Cikislarin Programlanmasi” bélumiinde girilen “Soft Start” zamanina gére Soft Start yapilacaktir.
2, 3 ... 8. Adimlar 1. Adima benzer sekilde aktif edilebilir.

Program Grafigi (Graph Page) :

Ayarlari yapilan profil kontroliin,
- Program numarasini,

- Adimlarin set degerlerini (SV),
- Adim sayisini,

- Adim surelerini gosterir.

MODBUS HATAMESAJLARI

Modbus protokoliinde iletisim hatalari ve isletim hatalari olmak tizere iki cesit hata bulunmaktadir. lletisim hatalari génderilen verinin transmisyon hatti iizerinde bozulmasindan
kaynaklanmaktadir. iletisim hatalarinin 6nlenmesi icin Parite ve CRC kontrolii kullanilmaktadir. Alici taraf gelen verinin parite (eger varsa) ve CRC sini kontrol eder. Eger parite
yada CRC yanlis gelmisse mesaj hi¢ gelmemis sayilir. Eger gelen verinin formati dogru olmasina ragmen istenen fonksiyon herhangi bir nedenle gergeklestirilemiyor ise isletim
hatasi olusmaktadir. Yonetilen (Slave) bu sekilde hatanin geldigini tespit eder ise hata mesaji génderir. Bu sekilde hatanin génderildiginin anlagiimasi igin, yonetilen (Slave),
Fonksiyon kodunun en agirlikli bitini '1' yaparak mesaji geri génderir. Veri boliminde ise hata kodunu génderir. Bu sekilde yoneten (Master) hangi tip hatanin geldigini anlamis
olur. ENDA cihazlarinda kullanilan hata kodlari ve agiklamalari asagida verilmistir.

Hata Mesajlari

Komut Mesajinin Yapisi Cevap Mesajinin Yapisi

) (Byte Formatinda) (Byte Formatinda)
II(-Ia(t’a isim Aciklama
CE Cihaz Adres (0A)h Cihaz Adres (0A)h
. Slave in desteklemedigi bir fonksiyon . .
o1} Gegersiz kodu génderildigi zaman o fonksiyon Fonksiyon Kodu (01)h Fonksiyon Kodu (81)h
Fonksiyon kodunun desteklenmedigini belirtmek icin
bu hata kodu génderilir. Okunacak Coillerin MsB (04)h Hata Kodu (02)h
Slave in adres haritasi digindaki bir Baslangig Adresi
02 Gegersiz Veri boélgedeki veriye erisilmek istendigi zaman LsB (AT)h LSB | (BO)h
Adresi o bélgede gecerli veri bulunmadigini MSB 00)h CRC DATA
belirtmek icin bu hata kodu génderilir. Okunacak Coil Sayisi(N) (00) MSB| (53)h
- vari | Belirtilen adrese génderilen bilgi Modbus LsB (01)h Komut mesajinda gérlilduga gibi
{03} Ge%arSJZ Veri | protokolil tarafindan belirlenen sinirlarin (4A1)h = 1185 nolu Coilin bilgisi
egeri diginda ise bu hata kodu génderilir. LSB (AC)h istenmis ancak 1185 adresli herhangi
CRC DATA bir coil olmadigi igin (02) nolu hata
MSB (63)h kodu (Gegersiz Veri Adresi)

7110

gonderilmigtir.
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Modbus Protokolii Adres Haritasi

Holding Register’lar i¢in bellek haritasi

EPC9513 CIHAZ PARAMETRE LISTES i

PARAMETRE ADI PARAMETRE ACIKLAMALAR VERI |REG. MiN. [MAX. |DEF.
TANIMI TiPi |ADR.
Input Type Giris tipi secimi 0 =B tipi Termokupl 1 =E tipi 2 =Jtipi 3 =K tipi 4 =L tipi 5=Ntipi 6 =R tipi 7 =Stipi Word |0 0 19 2
8=Ttipi 9=Utipi 10=Pt100 [1=NTC12=0-20mA 13=4-20mA 14=0-5V15=1-5V
16=0-10V17=0-150 mV 18 =0-550 Ohm19 =0-10 kOhm
Scale Minimum Skala alt limit Termokupl ve PT100 i¢in degistirilemez . Universal girisler igin degistirilebilir. Word |1 -32768(32767 |-1000
Scale Maximum Skala tist limit Termokupl ve PT100 i¢in degistirilemez . Universal girisler i¢in degistirilebilir. Word |2 -32768132767 19000
Unit Olgiimbirimi 0=°C1=°F2=Bar3=%RH4=Hz5=A6=V. Word |3 0 6 0
| Input Offset Offset degeri Olciimsonucuna eklenir. Word |4 -99 99 0
Digital Filter Coefficient | Dijital filtre 1 =En hizli cevap zaman1 32 = En diisiik cevap zamani .Ol¢tiimiin filtre edilmesini saglar. Word |5 1 32 4
Decimal Point RrisAMAS P oint 0=XXX 1 =XXXX 2=XXXXX 3=XXXXXX.Decimal Point se¢imine gore parametrelerin degerleri | Word |6 0 3 1
modbus tizerinden okunurken ve yazilirken 1,10,100,1000 ile lineer olarak degisir.
Minimum Set Value Minimumset degeri | Scale Minimumve Maximum Set Value arasinda ayarlanabilir. Word |7 0 3 1
Maximum Set Value Maksinumset Scale Maksimumve Mininum Set Value arasinda ayarlanabilir. Word |8 0 3 1
Start - Stop Input Dijital giris 1 Profil Kontrol baglatma / sonlandirma dijital girisi aktif’pasif Word |9 0 1 0
Pause - Resume Input Dijital giris 2 Profil Kontrol durdurma / devamettirme dijital girisi aktifpasif Word |10 0 1 0
Previous Program Input |Dijital giris 3 Profil Kontrol bir 6nceki programu baslatma dijital girisi aktifpasif Word |11 0 1 0
Next Program Input Dijital giris 4 Profil Kontrol bir sonraki progranu baglatma dijital girisi aktifpasif Word |12 0 1 0
Linearization Table Lineerizasyon Lineerizasyon tablosu 0. noktadan 31.noktaya kadar noktalarin degerleri Word [[13-44] [-32768]32767 |0
[0-31].Points tablosu [0-31].nokta
Output Type Kontrol ¢ikis tipi 0=Ro6le1 =SSR2=0-20mA 3 =4-20mA 4 =0-10 V 5=Motorlu Valf Word |45 0 5 0
Output Type parametresinin role segilmemesi durumunda bu role Alarm3 ¢ikist olarak ayarlanabilir.
Re-Transmission Re-Transmisyon 0=None 1 =0-20mA 2=4-20mA 3 =0-10 V, Re-transmisyon ¢ikisinin kullanilabilmesi igin Word |46 0 3 0
cikis1 Output Type parametresi Role ya da SSR olarak secilmelidir. Output type parametresinin analog
¢ikislardan birisi se¢ilmesi durumunda Re-Transmisyon parametresi None olarak segilmelidir.
Maximum Analog Maksimumanalog | Output Type parametresi veya Re-Transmisyon parametresi igin analog ¢ikiglardan bir tanesi se¢ilmis |Word |47 0 100 100
Output Value cikis degeri (%) ise devreye girer.
Minimum Analog Output|Mininumanalog Output Type parametresi veya Re-Transmisyon parametresi i¢in analog ¢ikislardan bir tanesi segilmis |Word |48 0 100 0
Value ¢ikig degeri (%) ise devreye girer.
Output Hysteresis Cikis1 histerizisi 1ile 50 arasinda ayarlanabilir. Proportional Band parametresi %0 ise (ON-OFF kontrol) devreye Word |49 0 50 0
Output Power Offset Cikis giicliniin set Bransal bant igerisinde set degeri etrafindaki hataya bagli olarak ¢ikis'a eklenen ofset. Oransal bandin [Word |50 0 100 0
Around Set Point(%) degeri etrafindaki baginda ofsetin %100', ortasinda ofSetin %50'si ve set degerinde ofsetin %0'1 eklenir.
ofet degeri
Output Power During Prob hatas1 Bu parametre sistemin set degerindeki enerji ihtiyacina yakin bir degere ayarlanirsa prob arizasi Word |51 0 100 0
Prob Failure(%) durumunda ¢ikis durumunda sistemin sicakliginin tehlikeli seviyelere ¢ikmas1 veya diismesi onlenir.
giicti(%) Prob arizas1 durumunda kontrol ¢ikisinin verecegi enerjinin ayarlanmasini saglar. % olarak ayarlanir .
Soft Start Time(sec) S.S Zamani(sec) Her bir programsegmenti i¢in ayarlanabilir Soft Start Zamani(sec). Word |52 0 200 10
Sv Deviation Value Set Degeri Sapmas1 | SV degeri ile PV arasindaki fark set degeri sapmasindan biiyiik ise siire geri sayimu durdurulur kontrol | Word |53 0 32767 |0
aradaki fark kiiciik olana kadar devameder ve fark kii¢iik oldugunda siire geri sayinu devamettirilir ve
bir sonraki adima gegilir. SvDeviation Enable parametresi ile aktif'pasifedilir.
Alarm 1 Set Value Alarm 1 set degeri Word |54 -32768132767 |1000
Alarm 2 Set Value Alarm?2 set degeri Word |55 -32768132767 11000
Alarm 3 Set Value Alarm3 set degeri Word |56 -32768132767 |1000
Alarm 1 Hysteresis Alarm | Histerisiz Word |57 0 50 0
Alarm 1 Type Alarm1 Tipi 0 =Bagimsiz alarm 1=Sapma alarmu 2=Band alarnu 3=Nihai band disinda alarm4=Profil kontrol alarmu | Word |58 0 4 0
NOT : Profil kontrol alarmu: Profil kontrol sirasinda , kontrolii yapilan segment i¢cin Segment
Alarmlan kismunda Alarm 1 set edilmis ise alarmaktifedilir,
Alarm 1 Up Limit Alarm 1 {ist limit Word |59 -32768132767 19000
Alarm 1 Low Limit Alarm 1 alt limit Word |60 -32768132767 |-1000
Alarm 2 Hysteresis Alarm?2 Histerisiz Word |61 0 50 0
Alarm 2 Type Alarm?2 Tipi bkz. Alarm1 Type. Word |62 0 4 0
Alarm 2 Up Limit Alarm? iist limit Word 63 -32768132767 19000
Alarm 2 Low Limit Alarm? alt limit Word |64 -32768132767 ]-1000
Alarm 3 Hysteresis Alarm3 Histerisiz Word |65 0 50 0
Alarm 3 Type Alarm3 Tipi 0 =Baginsiz alarm 1=Sapma alarmu 2=Band alarnu 3=Nihai band disinda alarm Word |66 0 3 0
Alarm 3 Up Limit Alarm3 {ist limit Word |67 -32768132767 19000
Alarm 3 Low Limit Alarm3 alt limit Word 68 -32768132767 ]-1000
Proportional Band (%) |Oransal band (%) %0.0 ayarlanir ise ON-OFF kontrol yapilir. %0.0'dan farkl1 ise PID kontrol yapilir. Word |69 0 100 4
Modbus iizerinden ondalikli kisnu okuyabilmek igin 10 ile ¢arpilarak okunur ve yazilir.
Integral Time (min) intergal zamani(min) [ 0.0 ile 100.0 dakika arasinda ayarlanabilir.0.0 ayarlanir ise integral etkisi devre dig1 kalir ve PD Word |70 0 100 4
kontrol yapar.Modbus iizerinden ondalikli kisnu okuyabilmek i¢in 10 ile ¢arpilarak okunur ve
yvazilir
Derivative Time (min) Tiirev zamani(min) 0.0 ile 25.0 dakika arasinda ayarlanabilir.0.0 ayarlanir ise tiirev etkisi devre dis1 kalir ve PI kontrol Word |71 0 25 1
yapar.Modbus iizerinden ondalikli kismu okuyabilmek i¢in 10 ile ¢arpilarak okunur ve yazilir.
Control Period (sec) Kontrol per.(sec) 1 ile 250 saniye arasinda ayarlanabilir. Word |72 1 250 4
Start Program Profil kontrol Profil kontroliin yapilmaya baslandi1g1 progranmin numarasi. Start Programparametresi 0 yapilir ise Word |73 1 16 1
baglangi¢ program |cihaz termostat olarak ¢alisir. 0'dan farkl1 ise profil kontrol olarak ¢aligir.
numarasi
Set Value Set degeri Word |74 -32768132767 12000
m‘;’;‘:‘fﬂ"e"’r"gnp"Si“°" Motorlu Valf Agma kapama | Cihaza enerji verildiginde motorlu valfin konumunu ayarlamayi saglar. Bit 75 0 0 1
Motorized Valve On/Off Time (sn)| Yiotorlu ValfAgma Kapama —{ 5_30) sanjye arasinda segilir ve motorlu valfin hizini belirler. Word [ 76 0 200 | 500
Motorized Valve Control Period(%) ’g,"e"r‘i‘;[)'glxi‘/':)K°”“°‘ Motorlu valfin kapandiginda on olana kadar gegicek siire belirlenir. Word | 77 1 50 25
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Decimal Point parametresinin degerine gére Scale Minimum , Scale Maximum , Linearization Table Points , Alarm 1 Set Value , Alarm 2 Set Value , Alarm 3 Set Value , Alarm 1 Up

Limit , Alarm 1 Low Limit , Alarm 2 Up Limit, Alarm 2 Low Limit , Alarm 3 Up Limit, Alarm 3 Low Limit , Program Segment1 Set Value , Program Segment2 Set Value , Program
Segment3 Set Value , Program Segment4 Set Value , Program Segment5 Set Value , Program Segmenté Set Value , Program Segment7 Set Value , Program Segment8 Set Value
parametrelerinin degerleri modbus Uzerinden okunurken ve yazilirken 1,10,100,1000 ile lineer olarak dedisir.

Omegin ;

Decimal Point parametresinin degeri 1 iken Set Value Parametresi modbus Uzerinden 1555 yazilmis ise 155.5 olur.

Profil Kontrol Parametreleri Holding Register’lari i¢in bellek haritasi

EPC9513 CIHAZPARAMETRE LiSTESI

Segment8 Set
Value

set degeri

PARAMETRE [PARAMETRE ACIKLAMALAR VERI [REG. MiN. |MAX. |DEF.
ADI TANIMI TiPi |ADR.
Start Programbaslangi¢ |Programbaslamadan onceki gecikme siiresi , bu siire boyunca kontrol yapilmaz , ¢ikis | Word | 1000 + ( ProgramNo-1 ) x 20 0 180 0
Delay(min.) gecikmesi(min.) %0'd1r. Gecikme siiresi bitince segment1'in kontroliine baglanir.
Max. Step Programmaksimum | Program'in kag¢ segmentinin kontroliiniin yapilacagini gosterir. Word [1000 + ( ProgramNo-1 )x20 +1 1 8 8
Count segment say1s1
Repeat Count |Kontrolii yapilan |Birsonraki programa gegmeden dnce kontrolii yapilan programin kag kere Word [1000 + (ProgramNo-1 )x20+2 |1 8 1
programun tekrar  |kontroliiniin yapilacagini gosterir.
say1s1
Next Program |Kontrolii yapilan |Programdan sonra hangi programin kontrol edilecegini gdsterir. Kontrolii yapilan Word [1000 + ( ProgramNo-1 )x20 +3 |0 16 0
program'dan programdan sonra kontrol yapilmasini istemiyorsak 0 yapilir. Profil kontrol
sonraki program  |ayarlanirken en son programigin Next Programparametresi 0 yapilmalidir.
Program ProgramSegment]l |Programsegmentl'in siiresi Word | 1000 + ( ProgramNo-1)x20 +4 |0 32000 |0
Segment1 siiresi
Time(min.)
Program ProgramSegment]l |Programsegment!'in set degeri Word [1000 + (ProgramNo-1)x20 +5 |[-32000(32000 |0
Segmentl Set |set degeri
Value
Program ProgramSegment2 |[Programsegment2'nin siiresi Word |1000 + ( ProgramNo-1)x20 +6 |0 32000 |0
Segment2 siiresi
Time(min.)
Program Program Segment2 |[Programsegment2'nin set degeri Word [1000 + (ProgramNo-1)x20 +7 |[-32000(32000 |0
Segment2 Set |set degeri
Value
Program Program Segment3 |Programsegment3'iin siiresi Word [1000 + ( ProgramNo-1 )x20 +8 |0 32000 |0
Segment3 siiresi
Time(min.)
Program ProgramSegment3 |Programsegment3'iin set degeri Word |1000 + ( ProgramNo-1 )x20 +9 |-32000]32000 |0
Segment3 Set |set degeri
Value
Program ProgramSegment4 |Programsegment4'iin siiresi Word [1000 + ( ProgramNo-1 )x20 +10 |0 32000 |0
Segment4 siiresi
Time(min.)
Program ProgramSegment4 [Programsegment4'iin set degeri Word |1000 + ( ProgramNo-1)x20 +11 [-32000(32000 |0
Segment4 Set |set degeri
Value
Program ProgramSegment5 |Programsegment5'in siiresi Word [1000 + ( ProgramNo-1 )x20 +12 |0 32000 |0
Segment5 stiresi
Time(min.)
Program Program Segment5 |Programsegment5'in set degeri Word [1000 + (ProgramNo-1)x20 +13 [-32000(32000 |0
Segment5 Set  |set degeri
Value
Program Program Segment6 [Programsegment6'nin siiresi Word | 1000 + ( ProgramNo-1 )x20 +14 |0 32000 |0
Segment6 siiresi
Time(min.)
Program Program Segment6 |Programsegment6'nin set degeri Word [1000 + (ProgramNo-1)x20 +15 [-32000(32000 |0
Segment6 Set |set degeri
Value
Program ProgramSegment7 [Programsegment7'nin siiresi Word | 1000 + ( ProgramNo-1)x20 +16 |0 32000 |0
Segment7 siiresi
Time(min.)
Program Program Segment7 [Programsegment7'nin set degeri Word [1000 + ( ProgramNo-1)x20 +17 |-32000(32000 |0
Segment7 Set |set degeri
Value
Program Program Segment8 |Programsegment8'in siiresi Word [1000 + ( ProgramNo-1 )x20 +18 |0 32000 |0
Segment8 siiresi
Time(min.)
Program Program segment8 | Program segment8'in set degeri World | 1000 + (ProgramNo-1) x 20 + 19 |-32000 | 32000 | 0

Profil kontrol parametrelerinin modbus adresi 1000'den baslar.

Modbus ile herhangi bir programin parametrelerini degistirmek veya okumak istiyorsak o program i¢in base adres = 1000 + ( ProgramNo-1 ) x 20 'dir.

Profil Kontrol parametrelerinden set degeri Decimal Point parametresinin degerine gére 1,10,100,1000 ile garpilarak yazilir/okunur.

Ornegin;

Program5 Start Delay (min.) parametresinin Holding Register Adresi = 1000 + (5-1) x 20 = 1080
Program5 Setment6 Time (min.) parametresinin Holding Register Adresi = 1000 + (5-1) x 20 + 14 = 1094
Program5 Setment6 Set Value parametresinin Holding Register Adresi = 1000 + (5-1) x 20 + 15 = 1095
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Input Register’lar igin bellek haritasi

PARAMETRE ADI PARAMETRE ACIKLAMALAR VERI |REG. MiN. |MAX. |DEF.
TANIMI TiPi |ADR.
Measured Value Olgiimsonucu Modbus iizerinden ondalikli kismi okuyabilmek igin 10 ile arpilarak okunur. Ornegin sicaklik 32.5 |Word [0 -32768| 32767 |NONE
°Cise 325 okunur.
Internal NTC Dahili NTC Modbus iizerinden ondalikli kismi okuyabilmek igin 10 ile ¢arpilarak okunur. Omegin sicaklik 32.5 |Word |1 -32768| 32767 |NONE
Temperature sicakli1g1 °Cise 325 okunur.
Analog Output Analog ¢ikis 0-10V,0-20mA ve 4-20mA ¢ikislart kullanildig1 zaman ¢ikist % olarak verir. Word |2 -32768| 32767 INONE
Percentage ylizdesi
Current Program Programnumarasi Profil kontrol sirasinda kontrolii yapilan programin numarasi. Word |3 -32768| 32767 |NONE
number
Current Program Segment numarasi Profil kontrol sirasinda kontrolii yapilan segment numarasi. Word |4 -32768| 32767 |NONE
number
Control Remaining Kalan zaman(min)  |Profil kontrol sirasinda kontrolii yapilan programin bitmesi icin geriye kalan siire (dakika tiiriinden). [Word |5 -32768| 32767 |NONE
Time(min)
Coiller i¢in bellek haritasi
PARAMETRE ADI PARAMETRE ACIKLAMALAR VERI |REG. MiN. |[MAX. |DEF.
TANIMI TiPI |ADR.
Use Linearization Table |Lineerizasyon Kullanicinin kendi tanimladig1 lineerazisayon tablosuna gére 6l¢timyapma. Bit 0 0 1 0
tablosunun Termokupl ,PT100 VE NTC i¢in kullanilamaz , Universal girisler i¢in kullanilabilir.
kullanimu
Control Configuration [Kontrol 0=ON-OFF Sogutma Kontrolii 1=ON-OFF Isitma Kontrolii Bit 1 0 1 1
konfigurasyonu Isitma ya da sogutma kontrolii yapilacagi segilir. Proportional Band parametresi %0 ise (ON-OFF
kontrol yapilirken) devreye girer.
Power Failure Behaviour |Elektrik kesintisi 0=Durdur 1=Devamet Bit 2 0 1 0
davranisi Profil kontrol yapildig1 sirada elektrik kesilir ise elektrik geldiginde profil kontrol durdurulur ya da
kaldig1 yerden devamettirilir.
Consistently Control Siirekli Kontrol 0 = OFF Profil kontrol bitiminde sicaklik kontrolii kapatilir. Bit 3 0 1 0
1 =ON Profil kontrol bitiminde sicaklik son set degerinde sabit tutulur.
Sv Deviation Enable Set degeri sapmas1 |0 =OFF Bit 4 0 1 0
aktif 1=0N
Alarm 1 Status Alarm 1 Durumu 0=LOW 1=HIGH Bit 5 0 1 1
Alarm 1 Status During | Prob hatas1 0=OFF (Prob arizasi durumunda alarmpasif) Bit 6 0 1 1
Prob Failure durumunda Alarm1 [1=ON (Prob arizas1 durumunda alarmaktif
Durunu
Alarm 2 Status Alarm2 Durumu 0=LOW 1=HIGH Bit 7 0 1 1
Alarm 2 Status During Prob hatas1 0=OFF (Prob arizas1 durununda alarmpasif) Bit 8 0 1 1
Prob Failure durumunda Alarm2 [1=ON (Prob arizasi durumunda alarmaktif
Durunu
Alarm 3 Status Alarm3 Durumu 0=LOW 1=HIGH Bit 9 0 1 1
Alarm 3 Status During Prob hatas1 0=OFF (Prob arizas1 durumunda alarmpasif) Bit 10 0 1 1
Prob Failure durumunda Alarm3 |[1=ON (Prob arizasi durumunda alarmaktif
Durumu
Auto Tune Otomatik tune 0=OFF 1=0O0N Selftune sirasinda devreye girerek PID katsayilarinin iyilestirilmesini saglar. Bit 11 0 1 0
Kontrol sirasinda 6k¢iimsonucunda salinimvarsa PID katsayilarini otomatik giinceller.
Single Set Point Tek set deger 1=0FF 1=0N, Profil kontrol ya da tek set degerine gére kontrol yapilmasi1 i¢in kullanilir. Bit 12 0 1 0
kontrolii
Function Coil Start/Stop |Porfil kontrol Modbus iizerinden profil kontrol baglatmak/bitirmek i¢in bu coil set edilir. Profil kontrol islemi Bit 100 0 1 0
start/stop baglatildiktan/bitirildikten sonra bu parametre donanimtarafindan resetlenir.
Function Coil Porfil kontrol Modbus iizerinden profil kontrol durdurmak/devamettirmek i¢in bu coil set edilir. Profil kontrol Bit 101 0 1 0
Pause/Resume pause/resume islemi durdurulup/devamettirildikten sonra bu parametre donanimtarafindan resetlenir.
Function Coil Next Porfil kontrol next |Eger bir sonraki programvarsa , modbus tizerinden bir sonraki programa gegmek i¢in set edilir. Bir Bit 102 0 1 0
program sonraki programa gegildikten sonra bu parametre donanimtarafindan resetlenir.
Function Coil Previous Porfil kontrol Eger bir 6nceki programvarsa , modbus {izerinden bir énceki programa gegmek i¢in set edilir. Bir Bit 103 0 1 0
previous onceki onceki gegildikten sonra bu parametre donanimtarafindan resetlenir.
Discrete Input Register’lar i¢in bellek haritasi
PARAMETRE ADI PARAMETRE ACIKLAMALAR VERI |REG. MIN. [MAX. |DEF.
TANIMI TiPi |ADR.
C/A3 Output Status C/A3 ¢ikis durumu | Kontrol Rélesi / Alarm3 ¢ikis durumu( 0 =OFF,1=0N) Bit 0 0 1 NONE
A1 Output Status ATl ¢ikis durumu Alarml ¢ikis durumu( 0 =OFF,1=0N) Bit 1 0 1 NONE
A2 Output Statis A2 ¢ikis durumu Alarm?2 ¢ikis durumu( 0 =OFF,1 =0N) Bit 2 0 1 NONE
SSR Output Status SSR ¢ikis durumu SSR ¢ikis durumu( 0 =OFF,1=0N) Bit 3 0 1 NONE
Profile Controller Profil kontrol Profil kontrol ¢aligma durumu( 0 =OFF,1 =0N)) Bit 4 0 1 NONE
Running Status durumu
Profile Controller Pause |Profil kontrol Profil kontrol bekleme durumu( 0 =OFF,1=0N) Bit 5 0 1 NONE
Status durumu
Prob Failure Status Prob hatasi durumu |Prob hatasi(0 =OFF,1=0N) Bit 6 0 1 NONE
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